g)%cgmbfe Redressement commandé STS CPI

L'idée du redressement commandé est de faire Jangieur moyenne de la tension d'un pont de diqubeir

cela, on utilise un interrupteur commandé de squitié ne conduise qu'un certain temps aprés lesgasde la
tension au-dessus de 0

Le composant le plus utilisé est le thyristor (terdp commutation plus long que le transistor massibilité de plus grosses
intensités) ; symbole:

A Nd K

AVAK . i .
C'est un composant tripolaire comme le . ;
transistor : Anode, K cathode et Gachette. B
Comme une diode, le composant est ;
susceptible d'étre passant des qug 0 0 1!
(thyristor parfait) mais il reste bloqué tant bu'i ‘
n'y a pas de courant de gachette ; une :
impulsion en courant suffit a rendre le thyristor N
passant et il reste passant tant qu'il est traversé Alg
par une intensité de A vers K ou qugWie
devient pas<0. (pas de commande de blocage)

<>

0

L'anglea = ux est leretard a I'amorgage. |l

X 0 &
correspond & un temps !

Etat du thyristor i

bloqué |passant| bloqué  |passant| ¢
' T T
0 ! T
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g)%cgmbfe Redressement commandé STS CPI

|- PONT TOUT THYRISTOR

Le montage est un pont de Graetz dans lequel oplaemchaque diode par un thyristor.
1-1 Cas d'une charge inductive

Commande des
Compléter le schéma pour -visualiser v(t) et uc thyristore
-mesurer Uc et <uc>

On distingue 2 fonctionnement:
- conduction ininterrompue poura < q

nin > ’
<uc> diminue lorsquer augmente i A

- conduction interrompue pouar> q| Ef ¢ .
<uc> diminue alors de fagon différente

<uc Uc C::-)
. vAT
| al

conduction interrompue
a E{
»
'

cond. ininterrompug - -

on se limitera a I'étude de la conduction inintempue :

Oscillogramme poun = 173 (LR suffisant pour que i(t) reste >0 at3 <q))

Uc V etic A
e B e o= cste
t
1 T T T >
. .U
Th passant : <ucs = emex ooy
T

Th bloqué :

1-2 Charge inductive active (R,L,E cas de la MCC)

Dans le cas ou la conduction est ininterrompyen retrouve le méme type d'oscillogrammes que poe charge

2.u
inductive et <uc> = E + R<ic> =—— ™ cosq
T
On peut donc régler la vitesse du moteur a cowamtinu en faisant varier.

Poura =172, <uc> = 0 puis sit augmente au dela de cette valeur, <uc> devigyatiié
Dans le cas particulier ou le courant reste positifinterrompue (ex. MCC utilisé en levage dassdadrans 1 et 4) ,

si le réseau est réversible, la puissance recgula gharge est alors négative, la charge fourni®dergie au réseau.
On parle alors de fonctionnementa@muleur assisté

(En ce qui concerne le modéle de la charge, celeent a inverser les polarités de I'électromojeur

LYCEE DUMT BLANC PHYSIQUE APPLIQUEE 2/3



2006
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Ue v etic Exemple d'oscillogramme pour o = 271/3

Vmax

v

Th passant :

Th bloqué :

IlI- PONT MIXTE A CATHODES COMMUNES (CONDUCTION CONTINUE )

Le fonctionnement est analogue a celui quedlatient en ajoutant une diode de

roue libre en antiparalléle de la charge dutage précédent. La tension uc

i1 i
ne peut pas étre négative. / / ic
Uthll l w4
I R
V Uc
f L
UD4l i Ubs
is i3
Oscillogramme poua =173 (LW/R suffisant pour que i(t) reste >0 &t3 <)) . |
U, V, i €tic ,
. t
T T T T >
Th passant :
Th bloqué : <UC> = Vpax (1+cosa) / m

Ill- PONTS TRIPHASES A THYRISTORS

On remplace les diodes par des thyristors (dansdets P3 et PD3 par exemple).

Dans le cas géoéial courant reste

continue dans la charge, les intervalles de commtudies thyristors sont décalésaléretard a 'amorcage) par rapport a

ceux des diodes ; On trouve alors §Ue>yy, = <UCigges COSA

oU <uC3jegeseSt la tension moyenne du pont avec des diodescet,,, est la tension moyenne du méme pont avec des

thyristors (voir TP)
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